Robotsporet

Kollaborative robotter kan arbejde sammen med
mennesker og f.eks. udfgre tunge Igft eller overtage
gentagne arbejdsfunktioner. De kan programmeres til
mange forskellige typer arbejdsopgaver og behgver
ikke veere forbundet med komplekse IT-systemer.
Derfor kan kollaborative robotter gge produktiviteten
og forbedre arbejdsmiljget i mindre
produktionsvirksomheder.

P3a robotsporet i KomDigital projektet har CBS veeret
tovholder, med en arbejdsgruppe bestaende af IT-
branchen, Prosa og Dansk Magisterforening. Projektet
har fokus pa, hvordan sma og mellemstore
virksomheder kan blive bedre til at dele viden om og
udnytte kollaborative robotters muligheder. Hertil blev
metoden "Digital Sidemandsoplaering” udviklet og
testet som en effektiv made, hvorpa medarbejdere kan
udvikle og dele deres ideer til brug af kollaborative
robotter. Her laerer man i virksomheden, hvordan en
medarbejder kan videregive viden til sine kollegaer ved
at kreere leeringsvideoer.

Gennem medvirken i KomDigitals pilotprojekt leerte
Mirit Glas A/S om metoden Digital Sidemandsoplaering.
Mirit Glas A/S havde stor interesse i at effektivisere
brugen af deres robot, og har gennem KomDigitals
forlgb sat fokus pa, hvordan intern viden forankres og
anvendes.

Projektet bestod primaert af optagelser og anvendelse
af sma videoer, som skulle dokumentere trin-for-trin
instruktioner til en lgfterobot. Formalet med disse var at
sikre, at nuveerende medarbejdere skal kende og
anvende robottens funktioner samt kunne oplaere nye
medarbejdere.

| praksis har virksomheden nu faet gjnene op for nye
vaerktgjer, der hjeelper dem med at viderebringe og
dele den viden, som de har og lgbende opnar om
robottens funktioner og indstillingsmuligheder med
deres kollegaer. Denne proces har hjulpet Mirit til at
robotten fgr forlgbet kun kunne benyttes i dagtimerne,
til nu efter forlgbet, ogsa at kunne benyttes 24-7.




